Corrigé du TD NO2 du Chapitre A-5

SYSTEMES DU 2ORDRE
Equation différentielle et solution graphique

l- SYSTEME ELECTRIQUE (filtre RLC série)
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ll- SYSTEME ELECTROMECANIQUE (moteur CC)
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= ® Il faut maintenant diviser I'équation précédgraek :
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Attention: a = a):? uniguement si m petit devant 1.
= ® Pour le dépassement, on a directemenO¢b3 ou 53%.
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